IA 2026: La Era de la Autonomia y el Razonamiento
Del Chat Generativo a la Agencia Fisica y Logica
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Febrero de 2026 marca el fin de la “IA
generativa simple”. La tecnologia

EVOI UCién Fu nCiona I: Cuat ro ha evolucionado de herramientas que
Capias de Inteligencia Ry

,»-*ﬁx_
4{ 1. EL CEREBRO
< e Razonamiento y Filtrado (Claude 4.6, Gemini 3 Deep Think)

2. LAS HERRAMIENTAS
Especializacion (OpenAl Prism, NotebookLM)

INTEGRACION FUNCIONAL <

3. EL ARTE

Ejecucion Local (Ace-Step 1.5)

4. EL CUERPO

Accion Fisica (Gemini Robotics, Unitree)
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Claude 4.6: Precision mediante
Filtrado Dinamico

A diferencia de modelos
anteriores, Claude Sonnet 4.6
y Opus 4.6 escriben codigo
en segundo plano para
limpiar los resultados de
busqueda, eliminando
publicidad y ruido antes de
procesar la informacion.

0 Mejora en
0 Premsmn

Input Web

Roboto Mono

24%

Filtrado Dinamico

Ahorro de
Recursos

Roboto Mono

1M

Output Refinado

Roboto Mono

Ventana de
Contexto (Tokens)
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Gemini 3 Deep Think:
La Légica sobre la Velocidad

Simulacién de procesos de

pensamiento y autocorreccion. X Via Muerta

4 Roboto Mono
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Roboto Mono
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Roboto Mono f \
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» No es adivinanza:* El modelo proyecta rutas I6gicas completas antes de responder. e T
» STEM: Optimizado para fisica, matematicas e ingenieria. CIENTIFICAS
 Multimodal: Interpreta bocetos a mano para impresion 3D. E 3
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OpenAl Prism: El Copiloto Cientifico
Integrado

CERO ALUCINACIONES MULTIMODAL
g = - | jggdx
O——r———>—0 Sy - ——
: iy s>
arxXiv Whiteboard Sketch LaTeX Code
MOTOR DE RAZONAMIENTO ACCESO GRATUITO

Detecta fallos logicos en hipdtesis y codigo. Democratizacion de la investigacion (GPT-5.2).

“El sistema mitiga alucinaciones trabajando sobre la estructura real
del proyecto, no predicciones genéricas.”
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NotebookLM: De la Fuente de Datos
Datos a la Sala de Juntas

[ NUEVO: EXPORTACION NATIVA PPTX ]
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Fuentes de Datos Tteracion Conversacional Presentacion Pulida
(PDF, Web, Video) Roboto Mono (PPTX)

e Cambio de Rol: El usuario pasa de disenador a director. Se usan comandos de
voz para 'afnadir graficos' o ‘cambiar el tono'.

e Integracion: Fuentes desde PDF, Web y Video.

e Disponibilidad: Global, Febrero 2026.

& NotebooklLM



Ace-Step 1.5: Creatividad Musical Descentralizada

Calidad comercial en hardware de consumo. Privacidad total.

P
VR |Hi 'j il h\%\ \\
il ‘Aw‘ '|\ I . h T
(1A U" e ; | ) 4
e | f.*"‘“ o || f / -/

. Licencia: Open Source (MIT)
{a} (3 - Hardware: Optimizado para Nvidia CUDA / Apple Silicon

&\L@ - Instalacion: Automatizada via Pinokio (Sin Python manual)

Sin servidores. Sin cuotas. Todo el proceso vive en el ordenador del usuario.
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Gemini 3.0: El Cerebro Visual del Robot

Traduccion de realidad visual a JSON.

B s 4 {
(AN )/ SORT N sactiomt & Spdck_up”,
; GEMINI 3.0 FLASHE:>§> "object”: "cup’,
e . — =ldmbe.: = right “asm:
}
|1 .
VIDEO INPUT JSON OUTPUT

« Tecnologia de indices Semanticos permite navegar entornos
desconocidos usando videos previos como mapas.
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La Gala de 2026:
Robots Humanoides
y Accion Fisica

Uso de la cadena de
suministro de vehiculos
eléctricos para motores y
sensores, reduciendo
costes drasticamente.

=N

FVIFICACION

e Precio Objetivo: < $20,000

e Empresas: Unitree,
MagicLab, UBTECH

e Capacidad: Recuperacion de
equilibrio inmediata.
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Convergencia:

s at > LOGICA
El Cerebro Digital en S S
el cuerpo FiSico Claude (Planificacidn)

» PERCEPCION

*Roboto Mono
Gemini 3.0 Vision

La autonomia fisica actual
no se debe solo a mejores

(Video a JSON)
motores, sino a la (RS
. &
capacidad del software de W
o

entender el mundo y /N
autocorregirse. 4

ACCION

*Roboto Mono
Unitree Hardware
(Ejecucion y Equilibrio)

%
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' Impacto Sectorial: La Era de la Especializacion

-
J-I

Le
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{ CIENCIA

= EMPRESA

INDUSTRIA

€% CREATIVIDAD

OpenAl Prism
Rigor, LaTeX,

Sin alucinaciones.

NotebookLM /
Claude

Flujos de trabajo y
analisis de datos.

Gemini Robotics

Automatizacion

fisica y navegacion.

Ace-Step 1.5

Ejecucion local,
privacidad y
coste cero.
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La tecnologia ha pasado de la generalizacion (chatbots) a la especializacion profunda vertical.
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Hacia la Colaboracion Autonoma

IA

Roboto Mono

HUMANO /) |~

Roboto Mono —

La IA ya no requiere micro-gestion. Actua como un
colaborador que razona, utiliza herramientas profesio-
hales y manipula el mundo fisico.

Febrero 2026: E1 fin del Prompting, el inicio de la Direccién.
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